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Sistem kemudi memegang peran utama untuk membelokkan
kendaraan atau mengatur arah laju kendaraan dengan
mengatur posisi roda-roda kendaraan, baik roda depan maupun
roda belékang. Sistem kemudi harus mampu membelokkan
kendaraan pada semua kondisi pengendaraan dengan lancar,
aman, dan tetap stabil. Komponen utama dalam sistem kemudi
adalah roda kemudi, poros kemudi, roda gigi kemudi, dan
batang-batang penghubung kemudi.

Pendukung utama kerja sistem kemudi adalah sistem kelurusan
roda (wheel alignment) yang faktor-faktornya antara lain adalah
camber, caster, king-pin inclination (KPl)/steering axis
inclination (SAl) dan toe. Wheel alignment menjadikan
pengendalian kendaraan menjadi lebih mudah, baik, dan lebih
stabil. Untuk itulah sebagai penggemar, pemerhati, dan calon
mekanik di bidang otomotif harus mengetahui apa dan
bagaimana sistem kemudi.

Buku ini menyajikan materi sistem kemudi kendaraan yang
meliputi kemudi manual, kemudi hidrolik, dan kemudi elektronik.
Kajian dengan bahasa yang sederhana diharapkan menjadikan
buku ini mudah untuk dipahami.
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