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ABSTRAK

Penelitian ini berrujuan untuk menghasilkan prototipe konveyer unit produksi di

industri dengan sistem kontrol kendali cerdas fuzzy berbasis rnikrokontroller

Motorola tipe MC68HC 11F 1. Sistem yang diatur dalam kendali fuzzy ini adalah

mengatur respon kinerja motor yaitu gerakan Cepat (C), Agak Cepat (AC),

Sedang (S), Agak Lambat (AJ.) dan Lambat (L) dari pengaruh sensor masukan

yang mengindikasikan kondisi jumlah benda yang bervariasi yairu Tidak Padat

(TP), Kurang Padat (KP), Cukup Padat (CP), Padat (PD), Sangat Padat (SP).

Penelitian ini merupakan penelitian pengembangan yang diawali dengan rancang

bangun. Tahapan penelitian ini meliputi: analisis kebutuhan sistem, desain sistem,

implementasi, dan pengujian. Prototipe yangdikembangkan terdiri dari konvevor

pengangkut benda kerja dengan dilengkapi sistem penyodok benda.

Hasil penelitian ini adalah desain pengembangan dan pembuatan unit konveyor

untuk pendidikan. Unjuk kerja sistem kendali fuzzy pada unit konveyor dapat

bekerja sesuai dengan fungsinya dengan persentase keberhasilan 100%. Unit

konveyer ini dapat dimanfaatkan untuk pembelajaran sistem kendali cerdas pada

praktek kendali terprogram.
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