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A. TUJUAN

Setelah melakukan praktik mahasiswa diharapkan dapat:
1. Memahami prinsip kerja komunikasi UART
2. Mampu mengirim data menggunakan UART USB termonitor di

hyperterminal

. TEORI DASAR

UART merupakan sebuah subsistem hardware yang memungkinkan untuk
melakukan transmit dan receipt data secara serial. Fitur ini biasnya telah
terinclude dalam sebuah mikrokontroller. Berbeda dari metode komunikasi lain,
komunikasi secara serial mengandalkan clock pada sisi transmit dan receive
dimana kedua sisi clock ini harus sama. Sehingga pada komunikasi ini hanya
dibutuhkan tiga pin, yakni Tx (Transmit), Rx (Receive), dan GND. Pada PC level
tegangan RS232 antara +3 hingga +25 volt untuk data 0, dan -3 hingga -25 untuk
logika 1. Perlu diketahui, bahwa pada Atmegal6 terdapat pin Txd dan Rxd yang
bekerja pada level UART. Sementara untuk strandar RS232, kita memerlukan
sebuah IC converter untuk menyesuaikan dengan tegangan RS232. Karena level

logika pada AVR hanya sekitar 3 — 5 volt.
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Gambar 1. Pulsa format komunikasi UART
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Ciri khas daari komunikasi UART adalah sebagai berikut: 1) Pada
transmisi asinkron, mengirimkan 1 stop bit (1) di awal dan 1 atau lebih start bit
(0) di akhir setiap byte. 2) Data ditransmisikan per karakter dalam satu saat (5
sampai 8 bit). 3) Asinkron berarti “asinkron pada level byte”, tetapi bit-bit tetap
disinkronkan; durasinya sama. Teknik paritas memerlukan tambahan satu bit (bit
paritas) pada data word. Bit paritas dapat bernilai 1 atau O tergantung pada:

1. Jumlah angka 1 di dalam data word

2. Pola paritas yang digunakan

3. Bit Paritas digabungkan pada byte data, sehingga menjadi 9 bit

Pola paritas genap (even parity) memerlukan total jumlah angka 1 (termasuk bit
paritas sendiri) genap. Pola paritas ganjil (odd parity) memerlukan total jumlah

angka 1 ganjil.

C. ALAT DAN BAHAN

Modul AVR Atmega8535/8/16/32
PC (Personal computer)/laptop
Jumper

Power supply 5-12V

CRO
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Dibuat oleh: Dilarang memperbanyak sebagian atau seluruh isi dokumen tanpa Diperiksa oleh:
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E. LANGKAH KERJA DAN PENGAMATAN
1. Buatlah alat dan bahan seperti rangkaian di atas;

2. Sebelum anda menulis program aturlah seperti gambar berikut;

L IO deWszard AV ppritl=el el ;_’]l

File  Help )
|12C 1 Wire 2Wire [|2|:] ‘3 ': Ll d':".".-'.]zl'.!l' d.;'. '.'rJ”. - l]]lt]t!t‘ J."_' .'.-"_IJ d l
LCD Bit-Banged | Project Information Bile Help
Chip Farts Estemal IRQ Tirners 12C 1 'wire 2wire [12C]
USART | Analog Comparator | ADC || SF LCD BitBanged || Project Information
[ Receiver USART || Analog Comparator | ADC || SP
i Chip Fuortz External IRQ Timers
Transmitter ] T+ Intermapt Chip:
Clock: | 11.053200 *_A] MHz
Baud R ate: 3600 [Jxz
Baud Rate Ermor: 0.0%
Communication Parameters: [ Check RBeset Source

8 Data, 1 Stop, Mo Parity Program Type:

tMaode: | Asynchranous Application

3. Tuliskan list program berikut;

#include <megal6.h>
#include <stdio.h>
#include <delay.h>

unsigned char m,n;

void main (void)
{

// Declare your local variables here

PORTA=0x00;
DDRA=0x00;
PORTB=0xFF;

Dibuat oleh: Dilarang memperbanyak sebagian atau seluruh isi dokumen tanpa Diperiksa oleh:
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DDRB=0xFF; //sebagai input
PORTC=0x00;
DDRC=0x00;
PORTD=0x00;
DDRD=0x00;

// USART initialization

// Communication Parameters: 8 Data, 1 Stop, No Parity
// USART Receiver: Off

// USART Transmitter: On

// USART Mode: Asynchronous

// USART Baud Rate: 9600 (Double Speed Mode)
UCSRA=0x02;

UCSRB=0x08;

UCSRC=0x86;

UBRRH=0x00;

UBRRL=0x8F;

ACSR=0x80;
SFIOR=0x00;

n=0;

m=0;

while (1)

{

if (PINB.4==0)
{n=n+1;

if (n==1)

{

putsf ("Kalau tidak belajar mirko sekarang, kapan lagi?\r");
delay ms(200);
{n=0;}

}

}

if (PINB.0==0)
{m=m+1;

if (m==1)

{

putsf ("Kalau bukan kelas B, siapa lagi?\r");
delay ms(200);
}

{m=0;}

{n=0;}

}

}i

Dibuat oleh: Dilarang memperbanyak sebagian atau seluruh isi dokumen tanpa Diperiksa oleh:
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}

4. Setelah anda compile, uji cobakan/simulasikanlah di Proteus lalu coba
pada hardware nyata;

5. Rakitlah modul/hardware mikrokontroller dengan menghubungkan kabel
USB ke dalam UBS PC/laptop.

6. Cek USB driver prolific, jika anda menggunakan win7, win8, maupun xp
silahkan gunakan prolific 3.2.00 yang tersedia di besmart.uny.ac.id (e-
learning).

7. Lihat hasilnya pada device manager, jika teristal sempurna akan tampak

seperti berikut;

= DU E T mEn:
Q File  Action Miew ‘Window Help
&= g =® =

Q Camputer Management {Lacal)
= ﬁ& Syskem Tools

+ Ewvent Yiewer

+ % Shared Folders

+ Local Users and Groups
+--4% Performance Logs and Alert:

,.E..[.;_-. Device Manager

= @ Storage

+ Removable Storage
Disk. Defragmenter
Disk. Management
+ @ Services and Applications

+-i=% IDE ATAMATAPT contrallers
+ -8 [maging devices
+ -z Kevboards
+- ) Mice and ather pointing devices
+ L, Moderns
.;,é Monitors
B8 Metwork adapters
5 Ports (COM & LPT)
r;yf 303P USE Blustookh 1.0 {(COM1Z)
¥ Blustooth Serial Port (COMLO)
- Blustooth Serial Port (COM11)

& Bluetooth Serial Port (COM29)
l

F
F

Bluetooth Serial Port (COM3)
¥ Bluetooth Serial Part (COMS)
& Blustooth Serial Port (COME)
5 Blustooth Serial Port (COM7)
5 Blustooth Serial Port (COME)
o Blustooth Serial Port (COM3)

=4 |

+-8%8 Processnrs

8. Selanjutnya, settinglah parameter komunikasi seperti langkah 2, atau

seperti contoh berikut;

Dibuat oleh:

Muslikhin, M.Pd.

Dilarang memperbanyak sebagian atau seluruh isi dokumen tanpa
ijin tertulis dari Fakultas Teknik Universitas Negeri Yogyakarta

Diperiksa oleh:
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\BrolificlUsiio serial CommPortyCOMTG) Rropersiess ] |[X |
Gereral | Port Settings | Driver | Details
Bitz per zecond: | 9600
Data bits: |8
Parity: | None
Stop bitz: |1
Flow control:
[ Advanced... ][ﬁestoreDefaults]

9. Aturlah AVR (pada simulasi Proteus) dan hasilnya seperti berikut;

Ee1E U=t

Component Beference: | Hidden:
Component Y alue: |.-5.T MEGATE Hidden:
FLE Package: DIL40 || 7] Hidean |
Pragram File: [Exe\SERIAL hex Hideal |
CKOPT [Oscillator Optiors) |[1] Unprograrmed | |Hidean  +|
BOOTRST [Select Reset Yectar) |[1) Unprogrammed ~| |Hidettt |
CKSEL Fuses: |[1000) ExtAC 8.0MHz12.0MH: v | [Hidesdl =]
Boot Loader Size: |[00) 1024 words. Starts at 0101 » | |Hide &l =
SUT Fuses: |(00) x| [Hidean -]
Advanced Properties:

Clack Frequency ﬂ |1 1.059200MHz |Hide All ﬂ

Other Properties:

Dibuat oleh:
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%]

Kalan tadak belajar mirko szekarang,. kapan lagi?
Kalau bukan kelas B, siapa lagi?

10. Pada hardware, hubungkan pin PDO dan PD1 ke CRO, tekanlah tombol
PB4 dan PBO, amati apa yang terjadi pada hyperteminal PC/laptop Anda.

11. Tugas, buatlah program UART, apabila PBO ditekan akan mengirim (tx)
data “kirim”, dan apabila PB4 ditekan akan menerima data “diterima”.

12. Tuliskan hasil praktikum anda sesuai format dan simpulkan hasilnya.

Dibuat oleh:
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